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Bu calismada, Sinirsel-Bulanik Cikarim Sistemi tizerinde, alisilagelmis T-norm operatorlerinin disinda, sistem; bircok T-norm ile test edilmis ve sonuclar
tablolar halinde sunulmustur. T-norm operatorii olaraki diger bircok operatorii kapsayan Parametrik Hamacher kullanilmistir.

2. Sinirsel-Bulanik Cikarim Sistemi Neyi Ifade Eder?

inirsel Bulanik Cikarim Sistemi, bulanik mantigin karar verme mekanizmasi ile sinir aglarinin 6grenme mekanizmasini birlestirmektedir [1].
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3. T- norm operatorleri

Her x,y, z € [0,1] i¢in asagidaki kosullar1 saglayan
T:[0,1] x [0,1] — [0,1] fonksiyonuna, liggensel
norm ya da kisaca t-norm denir [2].

(T-1) T(x,y) =T(y, x) (simetri 6zelligi)
(T-2) T(x, T(y, z)) =T(T(x,y),z) (birlesmelilik)
(T-3)y <zikenT(x,y) <T(x,z) (monotonluk)
(T-4)T(x,1) =xve T(0,0) =0 (sinir kosulu)

4. T- normun Sinirsel Bulanik Aga Uygulanmasi ve Parametrelerin Egitimi

Sinirsel bulanik ¢ikarim sisteminde degistirilen katman ve yerine kullanilan T-
Norm operatori asagidaki gibidir.

Parametrik-Hamacher
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Calismada, parametreleri optimize etmek i¢in gradyan tabanli BFGS algoritmasi

. W,
bir nokta ise T-norm igerisinde bulunan Lambda degeri de egitime dahil
5. Deney Sonuglari edilmistir..

Mackey Glass veri Seti icin sonuclar

A degerleri HKOK-Egitim  HKOK-Test
A =1/carpim) 0,00224 0,00225
A = 0 (Klasik Hamacher) 0,00264 0,00256
A = 2 (Einstein) 0,00221 0,00213
A=0,0153 0,00174 0,00168

Box-Jenkins veri Seti icin sonuclar

-

A degerleri HKOK-Egitim  HKOK-Test
A=1{(carpim) 0,0238 0,0315
4 = 0 (Klasik Hamacher) 0,0234 0,0309
A = 2 (Einstein) 0,0238 0,0313
4=10,035 0,0231 0,0299
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[3] kullanilmistir. Nihayetinde, parametreler amag fonksiyonunun her bir
parametreye olan tlirevi alinarak giincellenmistir. Ayrica burada 6énemli olan diger
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6. Sonuclarin Grafik Uzerinde Gdsterimleri

Box-Jenkins Tahmini ve Gercek Degerleri Mackey Glass Tahmini ve Ger¢ek Degerleri
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